Sistemas Ndo-Lineares

Método de Newton

27/06/17

Dado um sistema ndo-linear

Fi(X, Xy x,) =0
Fo(X, Xy x,) =0

J(x, xp50.x,)=0

O sistema pode ser representado de forma vetorial:
F(x)=0
onde:x=[x, x, - x[

Como viu-se no Método de Newton para equagdes escalares, a cada iteragdo
determina-se a reta tangente ao grafico da fung@o no ponto inicial. No caso de
sistemas de equagdes, determina-se o hiperplano tangente ao politopo
determinado pelo sistemas de equagdes no ponto inicial. O processo é
semelhante ao caso escalar, no qual utiliza-se da expansdo em Série de Taylor
vetorial no ponto x.
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Este valor precisa
x 9y = 2x 2y =—dxy—4xy=-8xy S diferente de
G IG 2x 2y zero para o

sistema convergir

ax  dy

CHUTE —8xy =(-8)(1,5)(1,5)=-18

Xo = L5 Converge
Yo =1
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G(1,5:1,5)=(1,5) =(1,5) =1=—1
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